Motor D1105
Maximale Leistung 15,4 kW - 20,9 PS @E“ROCOMACH

Transportgewicht 2.320 - 2.450 kg




Transportgewicht mit Rollbiigel
(ohne Léffel und Bediener) kg 2.320
Transportgewicht mit Kabine
(ohne Léffel und Bediener) kg 2450
Betriebsgewicht ISO 6016 mit Rollbiigel
(mit Léffel 55 kg und Bediener 75 kg) kg 2.480
Betriebsgewicht ISO 6016 mit Kabine
(mit Loffel 55 kg und Bediener 75 kg) kg 2.580
Fahrgeschwindigkeit km/h 1a:0+2,6/2a:0+4,0
Drehgeschwindigkeit rpm 10,5
MOTOR
Modell KUBOTA D1105 - STAGE 5 -
Max. Leistung (2.400 rpm) kW - PS 15,4-20,9 :
Hubraum cc 1.105 B g
Anzahl Zylinder n° 3 g
Kiihlung Wasserkiihlung &
Verbrauch It/h 3
Lichtmaschine V (A) 12 (40)
Batterie V (Ah) 12 (62)
HYDRAULIKANLAGE R
Load Sensing System mit g &

Anlagentyp “Flow Sharing” Steuerblock g g

: 1 variable LS-Kolbenpumpe+ g
Hydraulik Pumpe 1 Zahnradpumpe
Hubraum der Pumpen cc 25+ 4,95 b
Pumpenleistung It/min 52+10,3
Max. Kalibrationsdruck der Anlage bar 240 2999 (3125) 1246
Zusatzhydraulik (max Druck): It/min 50 772 a0) 321 3520
AUX 1 einfach -oder doppelwirkend (prioritér) | (bar) (200) 1862 (5050)
LEISTUNGSMERKMALE Standard Ausleger L=1.250

Max. Grabtiefe mit Standardausleger (verléngerter Ausleger L=1.450)

(verldangerter Ausleger) mm 2.681 (2.880)
Max. Ausladehdhe mit Standardausleger
(verlangerter Ausleger) mm 3.490 (3.665)
Brechkraft am Loffel
(Standardausleger) ISO 6015 daN 1.600 HE
Brechkraft am Ausleger e
(Standardausleger) 1SO 6015 daN 1.000 2|8
Zugkraft daN 2.200
Spezifischer Bodendruck kg/cm? 0,39 §
Max. tiberwindbare Steigung 60% - 30°
ABMESSUNGEN
Maximale Breite mm 990 - 1.300
Gesamthéhe mm 2.395
Hinterer Drehradius mm 950 HUBLAST

Offnung des Arms in Bezug auf Rotationszentrum (m)
Lénge des Auslegers std (optional) mm 1.250 (1.450) Hublast (kg) auf 1,0 m Hohe
Kettenbreite mm 230 2 3 MAX

Frontal mit abgesenktem . . .
Anzahl Rollen (pro Seite) n° 3 Planierschild 900 440 400
FULLMENGEN z°".ta' mit angehobenen 53 | 270 | 170

anierschild

Dieseltank It 20 itli

Seitlich, *450 | 230 | 150

. Unterwagen ausgefahren
Hydraulikoéltank It 16
= * Zeigt den Grenzwert der Hydrauliklast an.
Fassungsvermoégen It 25
Hydrauliksystem
R . Hebekraft basierend auf ISO-Norm 10567 und tiberschreitet nicht mehr als 75% der

Fassungsvermdgen KiihIsystem It 4 Kipplast oder 87% der hydraulischen Hebe-Kapazitat der Maschine.
Motorol It 4,4
STEUERUNGEN
Hauptarm, Loffstiel, Loffel 2 servogesteuerte @ EUROCOMACH
und Oberwagen Drehung joysticks

Elektroproportionale

Verstell-Ausleger

Die Bilder kdnnen nicht serienmaBig erhaltliche oder nicht erwdhnte Ausstattungen zeigen. Die technischen Merkmale sind unverbindliche Angaben und kdnnen ohne Vorankiindigung gedndert werden.

Kippschalter auf rechtem Joystick
Kettenantrieb 2 servogesteuerte
(einschlieBlich Gegen-Rotation) Hebel
Planierschild servogesteuerte Hebel
Zusatzhydraulik AUX 1 (einfach -oder Elektroproportionale
doppelwirkend) Kippschalter auf rechtem Joystick

Elektroproportionale

Schwenkung Kippschalter auf linkem Joystick

Sampierana S.p.A. (Italy) www.eurocomach.com



