Motor D1803-CR-T

Potencia maxima 32,3 kW - 43,9 HP @EUROCOMACH

Peso de transporte 4.050 - 4.200 kg



Peso de transporte con canopy kg 4.050
(sin cuchara y operador)
Pgso de transporte con cabina kg 4.200
(sin cuchara y operador)
Peso operativo 1ISO 6016 con canopy
(con cuchara 75 kg y operador 75 kg) kg 4.200
Peso operativo ISO 6016 con cabina
(con cuchara 75 kg y operador 75 kg) kg 4.350
Velocidad de traslacion n. 0. S
(AUTO TWO SPEED) km/h la:0+2,6/2a:0+45 §
< ©
Velocidad de rotacion rpm 10,5 N, 21702190 875 2
R (]
MOTOR | a
a c
Modelo KUBOTA D1803-CR-T - STAGE 5 s , ! @
- o [}
Potencia max. (2.300 rpm) kW - HP 32,3-43,9 2l s \ b
— N )
Cilindrada cc 1.826 3 2 %
3 o)
Cantidad de cilindros n° 3 2 & : £
(]
Refrigeracién Liquida - c
i} (]
Consumo It/h 54 = \& g
Alternador V(A) 12(70) 13| =
. 1.810 st 3]
Bateria V (Ah) 12 (75) . 5260 ? 2
= I - i
INSTALACION HIDRAULICA 2l S g
" . . Load Sensing de centro cerrado @ § s
Tipo de instalacién con distribudor “Flow sharing” @ o S
o wv
1 bomba hidraulica LS con 2
Tipologia bombas capacidad variable y controlo «n
eléctico +1 bomba de engranajes S
c
Cilindrada bombas cc 53,7+ 11,2 &
3.720 (3.750) 1.580 -
Capacidad bombas It/min 107 + 22,3 S
- 3.740 (3.815) G
Presidn max. de calibrado instalacion bar 280 5270 (5515) 5
Instalaciones auxiliares (presion max): E
AUX 1 simple o doble efecto prioritario It/min 60 (200) 5400 (5.640) 3
AUX 2 doble efecto (opcional) (bar) 60/43 (280) Brazo excavador esténdar L=1400 ﬁ
PRESTACIONES (brazo excavador opcional L=1.650) é
Max. profundidad de excavacion con Wi g §
brazo estandar (brazo opcional) mm 3.085 (3.335) 4
Altura max. descarga con % ;E
brazo estandar (brazo opcional) mm 3.660 (3.820) = ET 8
n ~ =S
Fuerza de desgarro en la cuchara o >
(brazo estandar) ISO 6015 daN 4.300 ,cg,i E
© o
Fuerza de rotura en el brazo 2 % o
(brazo estandar) ISO 6015 daN 2.200 g
350 [}
Fuerza de tracciéon daN 4.260 T o
el
Presion especifica al suelo kg/cm? 0,31 =]
v
Declive superable 60% - 30° E
el
DIMENSIONES 2
Anchura méaxima mm 1.750 CAPACIDAD DE ELEVACION g
Radio de accidn respecto al centro de rotacion (m) 3
Altura total mm 2510 Capacidad de elevaci6n (kg) a 1.0 m de altura o
Radio de rotacion trasero mm 875 I
3 4 MAX s
Longitud brazo estandar g
(brazo opcional) mm 1-400(1.650) E“’.“t;'.y *1.620 | *1.150 | *1.030 3 )
Anchura orugas mm 350 o an g
Frontal y 1010 | 660 | 530 g
Cantidad rodillos (de cada lado) n° 51 hoja alta ) 4 g
c
REABASTECIMIENTOS Lateral 720 | 480 | 390 MAX 3
Depésito gasoleo It 60 3
Depdsit ite hidrauli | 50 * Indica el limite de carga hidraulica. %
eposito aceite hidraulico t 4
c
Capacidad sistema hidraulico It 65 La capacidad de elevacion se basa en lanormaISO 10567 y no excede el 75% delacarga &,
N N N o estatica de vuelco o el 87% de la capacidad de elevacion hidraulica de la maquina. ‘g
Capacidad sistema de refrigeracion It £
wv
Aceite motor It 5
bimertre <<~ -EUROCOMACH
Primer brazo, brazo excavador, 2 manipuladores
cuchara y rotacion torreta con servocomando
Movimientos de las orugas 2 palancas
(incluso contrarrotacion) con servocomando
Hoja de empuje palanca servocomandada
Instalacion auxiliar prioritario con mando potenciométrico
retencion AUX 1 (simple o doble efecto) en manipulador dch
Instalacion auxiliar mando potenciométrico en
AUX 2 (doble efecto) manipulador dch
Oscilacion mando po_tenciome:trico en
manipulador izd Sampierana S.p.A. (Italy) www.eurocomach.com



