Motor 3TNV76 )
Potencia maxima 15,5 kW - 21,0 HP @E“ROCOMACH

Peso operativo 2.410 - 2.540 kg



Peso operativo con canopy

2577

(con orugas de goma) kg 2410

Peso aperatio con cabina ©

Velocidad de traslacion K 0 0. B30 L

(AUTO TWO SPEED) m/h 1a:0+2,6/2a:0+4,3 canopy 18101.860)

Velocidad de rotacién rpm 1 % abina 1380{1.910)

MOTOR

Modelo YANMAR 3TNV76 - STAGE 5

Potencia max. (2.200 rpm) kW - HP 15,5-21,1 sle \_/K _

Cilindrada cc 1.116 %% gg ‘ ~

Cantidad de cilindros n° 3 A

Refrigeracion Liquida g.{% g%

Consumo It/h 3,1 7 g%

Alternador V(A) 12 (40) °”

Bateria V (Ah) 12 (65)

INSTALACION HIDRAULICA | g

Tipologia bombas capacidad variable § §

Cilindrada bombas cc 2x13+38,3 % b

Capacidad bombas It/min 2x28,5+18

Presion max. de calibrado instalacién bar 230

Instalacion auxiliar (presién max): It/min 45

AUX 1 simple o doble efecto (bar) (210) 3.200 (3.250) 1300
PRESTACIONES 4660 (4850)

Max. profundidad de excavacion con mm 2.700 (2.900) TR0 Brazo excavador estandar L=1.350
brazo est’andar (brazo opcional) g;‘?’oo (brazo excavador opcional L=1.550)
brase astindar (raso opcionsl) mm | 3330(3.460)

braze estandar (oraso opcional) ” mm 3.190(3.310)

fuerms de desgarosnas ™™ | aan

(brazo sstindan 150 6013~ daN 1450

Fuerza de traccién daN 2.200

i lsulocon orugas e | 0280029

Declive superable 60% - 30°

DIMENSIONES

Anchura méaxima mm 1.500

Altura total mm 2.527

Radio de rotacién trasero mm 750 CAPACIDAD DE ELEVACION

o | rmonsn e e

(brazo opcional) . -

Anchura orugas mm 280 2 3 4 MAX

Cantidad rodillos (de cada lado) n° a1 f,:,‘j;“;‘;; *1.040 | *550 | %420 | *410
REABASTECIMIENTOS Frontaly 250 | 420 | 260 | 240 3
Deposito gasdleo It 26 4
Deposito aceite hidraulico It 29 Lateral 790 | 440 | 280 | 270 MAX
Capacidad sistema hidraulico It 40 * Indica el limite de carga hidraulica.

Capacidad sistema de refrigeracion It 5 La capacidad de elevacion se basa en lanorma SO 10567 y no excede el 75% de la carga
Aceite motor It 2,8 estatica de vuelco o el 87% de la capacidad de elevacion hidraulica de la maquina.

MANDOS

Primer brazo, brazo excavador,
cuchara y rotacion torreta

2 manipuladores
con servomando

Movimientos de las orugas
(incluso contrarrotacion)

2 palancas con
servomando

Hoja de empuje

palanca sevocomandada

Instalacion auxiliar con retencion
AUX 1 (simple o doble efecto)

mando potenciométrico en

manipulador dch

Oscilacion

mando potenciométrico en

manipulador izd
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Las imagenes pueden mostrar opciones que no estan incluidas en la configuracion estandar. Las caracteristicas técnicas no son vinculantes y pueden ser modificadas sin previo aviso.



