Motor 4TNV98CT

Maximale Leistung 53,7 kW - 73 PS @E“ROCOMACH

Betriebsgewicht 9210 kg




Transportgewicht mit Gummiketten kg 8880
Transportgewicht mit Stahlketten kg 9280
Fahrgeschwindigkeit (AUTO TWO SPEED) km/h 1a:0+2,6/2a:0+5,2
Drehgeschwindigkeit rpm 9,5
MOTOR 2680 (2740) 1220
Typologie Stufe V' Tier 4 Fina
Max. Leistung (2100 rpm) kW - PS 53,7-73 |
Hubraum cc 3319 %
Anzahl Zylinder n° 4 gf =5
Kiithlung Wasserkiihlung © §
Verbrauch (Bei 65% output) It/h 9,3 €
Lichtmaschine V (A) 12 (80)
Batterie V (Ah) 12 (100/900) 2 2
HYDRAULIKANLAGE Ay
Anlagentyp eHPQ Rexroth system = 7
1 glektrpnische Pumpe (EOCQ) = § 4830 (4870)

bl D _

(Lufterantrieb) e §’_
Hubraum der Pumpen cc 100 + 14 §
Pumpenleistung It/min 192 + 27
Max. Kalibrationsdruck der Anlage bar 290

4980 (5110) 1970
Zusatzsteuerkreis (max Druck) AUX 1 It/min 100 (200) 6720 (7060) —
einfach-oder doppelwirkend (prioritér) (bar) 6880 (7210)
Zusatzsteuerkreis (max Druck) It/min 70 links -
AUX 2 doppelwirkend (bar) 90 rechts (290) om0 6510
St seuerirel (nax Druck Ym0tk orechts 250 &
LEISTUNGSMERKMALE ] [ L
ersoaencs egen 20509 | mm | 4130 @as0) ' I =_'IE
giﬁhﬁféf:sﬁzng (\Te:rtléingerter Ausleger) mm 4660 (4880) — l
Bucket breaking force 1ISO 6015 daN 6300
(Langer Stieh 150 6015 daN 4350 (3850)
Zugkraft daN 7960
Bodendruck mit Gummiketten kg/cm? 0,40
Max. iiberwindbare Steigung % /° 60/30
ABMESSUNGEN
Maximale Breite mm 2320
Gesant Hohe mit FOPS 2 (ohne) mm 2760 (2680)
Hinterer Drehradius mm 1220
Lange des Auslegers std (optional) mm 1760 (2110)
Kettenbreite Ll 450 yfoBLfi\SI in B f Rotati t Hublast (k¢ f 1 m Hoh
Anzahl Rollen (pro Seite) N 5/1 (Gummiketten) nung des Arms in Bezug auf Rotationszentrum (m) Hublast (kg) auf 1 m Hohe
6/1 (Stahlketten) 3 4 5 MAX

FULLMENGEN E{g:it:r's';‘;mbgese“ktem #5610 #3520 #2680 2290
Dieseltank It 105
Hydraulikéltank It 85 E:grr:iteal!sr?filii:lzngeh()benen 3250 2110 1520 1200
Fassungsvermoégen Hydrauliksystem It 135
Fassungsvermogen Kiihlsystem It 23 Seitlich 2540 1710 1250 990
Motorél It 10 * Zeigt den Grenzwert der Hydrauliklast an.

STEUERUNGEN

Hauptarm, Loffstiel, Loffel
und Oberwagen Drehung

2 eletronische CAN-bus Joysticks

Fahrantrieb (inkl. Gegenlauf)

2 eletronische CAN-bus Hebel

Planierschild

1 elektronischer CAN-bus
Joystick

Zusatzhydraulik AUX1

1 elektronischer CAN-bus roller
auf rechten Joystick

Zusatzhydraulik AUX2

1 elektronischer CAN-bus roller
auf rechten Joystick

Zusatzhydraulik AUX3

1 elektronischer CAN-bus roller
auf linken Joystick

Schwenkung

1 elektronischer CAN-bus Roller
auf linkem Joystick

Hebekraft basierend auf ISO-Norm 10567 und liberschreitet nicht mehr als 75% der
Kipplast oder 87% der hydraulischen Hebe-Kapazitat der Maschine.

<5~ -EUROCOMACH

Sampierana S.p.A.

(Italy) www.eurocomach.com

Die Bilder kdnnen nicht serienmaBig erhaltliche oder nicht erwdhnte Ausstattungen zeigen. Die technischen Merkmale sind unverbindliche Angaben und kénnen ohne Vorankiindigung gedndert werden.



